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INFORMACJE PODSTAWOWE O PRZEDMIOCIE

W GLOG

Nazwa przedmiotu Kod
i) Praktyka zawodowa T 44

Nazwa jednostki prowadzacej przedmiot|Instytut Nauk InZynieryjno-Technicznych
Poziom ksztalcenia Studia pierwszego stopnia Profil studiow praktyczny
Kierunek studiow Automatyka i robotyka Specjalnosé
Modut ksztalcenia Praktyk zawodowych Jezyk wyktadowy polski
Semestr v Forma zaliczenia Zaliczenie z ocena
WYMIAR GODZINOWY ZAJ EC DYDAKTYCZNYCH
STUDIA STACJONARNE STUDIA NIESTACJONARNE
Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt
| | [osojzoajso| | | | | | | [os0fzoajsof | | | |
SUMARYCZNY WYMIAR GODZINOWY ZAJ EC
STUDIA STACJONARNE STUDIA NIESTACJONARNE
Cwiczenia 960 Cwiczenia 960
Razem 960 Razem 960
ECTS 30 ECTS 30
WYMAGANIA WSTEPNE

Podstawy wiedzy inzynierskie;.

CEL PRZEDMIOTU
Zdobycie doswiadczenia w praktycznym funkcjonowaniu inzyniera w zaktadach przemystowych. Podstawowym celem
praktyki zawodowe;j jest nabycie umiej¢tnosci praktycznych uzupetniajacych i poglebiajacych wiedze uzyskang przez
studenta w toku zaje¢ dydaktycznych na uczelni. Realizacja praktyk stwarza mozliwo$ci potwierdzenia i rozwoju kompetencji
zawodowych studenta w ramach wybranego kierunku ksztalcenia i/lub specjalizacji. a takze uzyskania wiedzy ogdlnej i
dziedzinowej, umiejetnosci praktycznego zastosowania wiedzy i uksztattowanie postaw wobec potencjalny pracodawcow i
wspotpracownikow.

EFEKTY UCZENIA SIE DLA PRZEDMIOTU
KOD | OPIS | EFEKT

Wiedza

Ma zaawansowang wiedz¢ na temat zasad tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsigbiorczos$ci

ma uporzadkowana i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie automatyki i robotyki w
Wi W1.1 [tym wiedz¢ niezbedna do zrozumienia praw mechaniki i rozwigzywania problemow K W21
technicznych
wia |me podstawowa wiedz¢ w zakresie podstaw informatyki i technik informacyjno-
komunikacyjnych
Ma zaawansowang wiedzg¢ w zakresie technik CAD 1 grafiki inzynierskiej
W2 W2.1 |ma podstawowa wiedz¢ w zakresie sterowania, automatyki i elektroniki K W22
W2.2 |ma elementarng wiedzg w zakresie prowadzenia dziatalno$ci gospodarczej
Umiejetnosci

Potrafi pozyskiwa¢ informacje z takich zrédet jak: literatura, bazy danych i innych powszechnie
dostepnych mediéw przekazu informacji, jak rowniez integrowac je w celu interpretacji, a takze
wyciggac wnioski i formutowac opinie

potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, Internetu i innych zrédetl; potrafi analizowad
uzyskane informacje

dzieki do§wiadczaniu zdobytemu w przedsiebiorstwach zajmujacych si¢ dziatalnoscia
Ul.2 [inzynierska potrafi z uwzglednieniem norm i standardéw rozwiaza¢ zadania inzynierskie

Ul Ul.1 K_U01




Potrafi przygotowa¢ dokumentacje oraz prezentacj¢ ustng dotyczaca realizacji stawianego zadania
inzynierskiego, korzystajac z odpowiednich technik i narzedzi informacyjno-komunikacyjnych
U2 K _U02
Ul pgtraﬁ p.racowaé w zespole przyjn.lujqc W nim rozne role, w tym w szczego6lnosci role
kierowniczg lub koordynatora projektu
Kompetencje
Swiadomie odpowiada za prace wlasng oraz przestrzega zasad okreslajacych prace w zespole
K1 KLl |ma Swiadomos$¢ waznosci wlasnych zachowan 1 konieczno$ci dzialania w sposob K K01
" |profesjonalny i sprawny,
Ma $§wiadomos$¢ potrzeby jasnego formutowania informacji zwiazanych z osiggnieciami techniki dla
wybranego kierunku studiéw
K2 . — —— — K_Ko04
K2.1 pf)traﬁ pracowac w zespole przyjmujac w nim rézne role, w tym w szczeg6lnosci role -
kierownicza lub koordynatora projektu
TRESCI KSZTALCENIA ST NST
TEMAT 960 960
Zapoznanie si¢ ze strukturg i organizacja firmy. Odbycie szkolenia BHP. Zapoznanie si¢ z
organizacja stuzb utrzymania ruchu. Zapoznanie si¢ z maszynami i urzgdzeniami
technologicznymi.
Zapoznanie si¢ z systemami nadzoru procesow technologicznych. Zapoznanie si¢ z lokalnymi
uktadami sterowania maszyn i urzadzen. Zapoznanie si¢ z problemami projektowania,
modernizacji i eksploatacji linii produkcyjnych i oprogramowaniem.
| Identyfikacja problemow zwiazanych z zarzadzaniem i prowadzeniem technologii w zakresie 960 960
sterowania, automatyki, elektroniki i wizualizacji komputerowej. Identyfikacja obszaréw w ktorych
wystepuja potrzeby nowych rozwigzan technicznych z zakresu robotyki.
Zapoznanie z wdrazaniem nowoczesnych technologii. Zapoznanie si¢ z organizacjg systemu
kontroli jako$ci.
Zapoznanie si¢ z zarzadzaniem i eksploatacjg sieci komputerowej. Poznanie przepisow z zakresu
ochrony danych. Przygotowanie do pracy w zespole.
WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE
KOD | OPIS | EFEKT
Wiedza| Cwiczenia
Wi Wi1.1 1|aktywno$¢ na za]:e;c%ach K W21
W1.2 1 |aktywno$¢ na zajeciach -
W2 W21 1]aktywnos¢ na zaj:e;c%ach K W22
W2.2 1|aktywnos¢ na zajeciach _
Umiej Qtnoécil Cwiczenia
Ul Ul.1 1|aktywnos¢ na zaj:e;c%ach K U0l
Ul.2 1|aktywnos¢ na zajeciach B
U2 U2.1 1|aktywno$¢ na zajeciach K U002
Kompetencj e| Cwiczenia
K1 K1.1 1 |aktywno$¢ na zajeciach K Ko01
K2 K2.1 1|aktywnos¢ na zajeciach K_K04
FORMY OCENY
Dla kazdego z efektow ksztalcenia okreslonego dla przedmiotu w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji, na ocene:
2,0 [student uzyskuje ponizej 51% maksymalne;j liczby punktow 4,0 [student uzyskuje od 71% do 80% maksymalne;j liczby punktow
3,0 [student uzyskuje od 51% do 60% maksymalne;j liczby punktow 4,5 [student uzyskuje od 81% do 90% maksymalne;j liczby punktow
3,5 [student uzyskuje od 61% do 70% maksymalne;j liczby punktow 5,0 |student uzyskuje powyzej 90% maksymalnej liczby punktow
Kryteria oceniania wg skali:
bardzo dobry 5 student/ka zna, rozumie i wyjasnia zaktadane efekty uczenia sig i potrafi je zastosowa¢ w praktyce w stopniu bardzo dobrym
dobry plus 4.5 student/ka zna, rozumie i wyja$nia zakladane efekty uczenia si¢ i potrafi je zastosowa¢ w praktyce w stopniu ponad dobrym
dobry 4 student/ka zna, rozumie i wyjasnia zakladane efekty uczenia si¢ i potrafi je zastosowa¢ w praktyce w stopniu dobrym
dostateczny plus 3.5 student/ka zna, rozumie i wyja$nia zakladane efekty uczenia si¢ i potrafi je zastosowa¢ w praktyce w stopniu do§¢ dobrym
dostateczny 3 student/ka zna, rozumie i wyjasnia zakladane efekty uczenia si¢ i potrafi je zastosowa¢ w praktyce w stopniu dostatecznym
niedostateczny 3 student/ka nie zna, nie rozumie i nie wyjasnia zaktadanych efektow uczenia si¢ i nie potrafi ich zastosowa¢ w praktyce
zaliczone zal student/ka zna, rozumie i wyjasnia zakladane efekty uczenia si¢ i potrafi je zastosowa¢ w praktyce
niezaliczone nzal student/ka nie zna, nie rozumie i nie wyjasnia zaktadanych efektow uczenia si¢ i nie potrafi ich zastosowac¢ w praktyce




NAKLAD PRACY WLASNEJ STUDENTA Srednia liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
Godziny zaje¢ (wg planu studiow) z nauczycielem lub opiekunem praktyk 960 960
Suma godzin: 960 960
Punkty ECTS: 30 30
LITERATURA
Podstawowa

Materiaty informacyjne zwigzane z organizacja praktyk zawodowych na kierunku Automatyka i Robotyka. Zarzadzenia i
dokumentacja udostgpniona przez zaklad pracy.




