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Zatacznik nr 1 do zat. uchwaty Senatu 59/XI111/25 z dn. 26 wrze$nia 2025 1.

W - wyktad

C - éwiczenia

L - laboratorium

P - projekt
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Modut ogdiny 125 4 |5 | 75 0 0 5[0]0 0 0Jojfo]o 0 0 Jo|3]o0fo 0 J15]4as[o)of2f15]0]ofo]1Jofojofofo]J15[0o]o]o 1
Szkolenie BHP 4 0 4 0 0 0 4 0 ZAL
Szkolenie biblioteczne 1 0 1 0 0 0 1 0 ZAL
Wychowanie fizyczne |, Il 60 0 0 60 0 0 30 0 30 0 ZAL
Przedmiot humanistyczny 15 1 [15 0 0 0 15 1 20
Ochrona wiasnoéci intelektualnej / Prawo w praktyce inzynierskiej 15 1 [15 0 0 0 15 1 EGZ
Komunikacia i etvka w pracy zespotowej 15 1 0 15 0 0 15 1 20
Zarzadzanie matym i $rednim przedsiebiorstwem 15 1|15 0 0 0 15 1 20
Modut jezykowy 150 10 [ 0 [ 150 | 0 0 0 [30]0 0 2 o f3]0 0 2 Jo|3]o0fo 2 0|3 ofo|2]Jof3]ojof[2]ojofojo]o]JoJof[o]o 0
Jezyk angielski / Jezyk niemiecki 150 10 [ 0 [ 150 [0 0 30 2 30 2 30 2 30 2 30 2 EGZ |
Modut podstawowy 540 44 |195] 90 |195| 60 J120( 60 [ 75| 30 | 23 ] 30 [ 3060 0 10 |45 ] 0 [60[30] 11 Jo]ofo]JoJoJoJo]Jof[fofoJofo]JoJo[o]Jof[o]o]o 0
Analiza_matematyczna i numeryczna 75 6 30| 30 15 0 30 | 30 [ 15 6 EGZ
Algebra liniowa i geometria analityczna 60 5 |30 ]| 30 0 0 30 | 30 5 EGZ
|Metody komputerowe w obliczeniach inzynierskich 45 4 |15 0 30 0 15 30 4 Zo
Analiza i modelowanie systeméw 75 6 |30 0 30 15 | 30 30| 15 6 EGZ
Fizyka 75 6 [15] 30 |30 0 15 | 30 [ 30 6 EGZ
Podstawy uczenia maszynowego i Al 60 5 |15 0 30 15 15 30 |15] 5 EGZ
Podstawy programowania 75 6 |30 0 30 15| 30 30 [ 15 6 Zo0
Sieci komputerowe 75 6 | 30 0 30 15 30 30 15| 6 Z0
Modut kierunkowy 975 80 |330] 45 |420] 180 | 15[ o |30 ] 15 | 5 |75 ] o [105| 45 | 18 | 75 | 30 | 75 [ 30 | 17 J105) o |150 | 60 | 26 | 60 [ 15 | 60 | 30 [ 14 J 0o [ o [ 0o ] 0o | 0o Jo]o[o]o0 0
Grafika inzynierska 60 5 [ 15 0 30| 15 |15 30| 15 5 Z0
Strategie programowania 75 6 |15 0 45 15 15 45| 15 6 EGZ
Systemy SCADA 75 6 |30 0 0 [ 15 30 30| 15 6 20
Systemy dyskretne 60 5 [ 15 0 30 15 15 30 [15] 5 EGZ
Elektronika i elektrotechnika 60 5 |15] 30 15 0 15 [ 30 | 15 5 20
Podstawy miernictwa elektrycznego 45 4 [15] 15 | 15 0 15 | 15 | 15 4 Zo
Technika mikroprocesorowa 45 4 [ 15 0 15 15 15 15 (15 | 4 20
Podstawy requlacii automatycznej 75 6 |30 0 0 [ 15 30 30 [15] 6 EGZ
Podstawy robotyki 75 6 |30 0 0 [ 15 30 30| 15 6 EGZ
Cyberbezpieczenstwo w systemach teleinformatycznych 45 4 |15 0 30 0 15 30 4 Zo0
Sterowniki przemystowe (panele HMI) 75 6 |30 0 30 15 30 30 |15] 6 EGZ
Zaawansowane programowanie sterownikéw przemystowych 60 5 |15 0 30 15 15 30|15 | 5 EGZ
Diagnostyka procesow 45 4 [ 15 0 30 0 15 30 4 20
Sensoryka 75 6 |30 0 0 [ 15 30 30 |15] 6 20
Teoria sterowania 75 6 |30 0 30 15 30 30[15] 6 EGZ
Robotyka mobilna, ustugowa i medyczna 30 2 |15 0 0 15 15 15 | 2 EGZ
Modut przygotowania i edycji pracy dyplomowej 135 11 ] 0 [ 135 [0 0 0] 00 0 0jJofofo 0 0 JojJojo]Jo 0 0o fofofJoJojJofoJoJofoJojfe] ]o]ofs5 ] Jof[7s]o]o 6
Edvcia prac dvplomowych i tekstéw naukowvch | 30 2 30 30 2 20
Edvcia prac dvplomowvch i tekstow naukowvch Il 15 1 15 15 1 20
Seminarium dyplomowe | 15 1 15 15 1 20
Seminarium dvplomowe |l 30 2 30 30 2 20
Seminarium specialistyczne | 15 2 15 15 2 20
Seminarium specialistyczne I 30 3 30 30 3 20
Modut praktyk zawodowych 960 38 | 0 0 0 [ 90 Jofo]o 0 0Jofo]o 0 0 Jolofofo 0 0 0] o0 0| oo f o ofofo] o4/ 19]o0fo] o [as0f 19
Praktyka zawodowa 960 38 |0 0 0 | 960 480 [ 19 480 [ 19 20
LLLES s.peqalnosc.l adtomatyzacia 315 23 | 90 0 105 120 J o [0 | 0 0 oJofofo 0 oJofo]ofo 0 o|o|ofo|ofe | o|45]|75]13]15]| 0 ([30|3]| 6 |15]|0]30][15]| 4
i Utrzymanie Ruchu
|Metody diagnostyki systeméw technicznych 60 4 [ 15 0 30 15 15 30 [15] 4 EGZ
Napedy w robotyce i automatyce/ Napedy maszyn i urzadzen 45 4 [ 15 0 30 0 15 30 4 EGZ
Zastosowania sztucznej inteligencii 30 2 0 0 15 15 15 [ 15 | 2 Zo
Projektowanie i odtwarzanie maszyn i urzadzen 30 2 |15 0 0 15 15 15 | 2 Z0
Systemy zarzadzania produkcja 45 4 |15 0 15 15 15 15 | 15 [ 4 EGZ
Procesy TPM i systemy TQM w przedsiebiorstwie 30 2 0 0 15 15 15 |15 [ 2 EGZ
Projekt grupowy - Automatyzacja i utrzymanie ruchu 30 2 |0 0 0 30 30| 2 20
Wyktad monograficzny - automatyzajca (jezyk angielski) 15 1|15 0 0 0 15 1 Zo
|Metody planowania i proces utrzymania ruchu 30 2 |15 0 0 15 15 15 | 2 EGZ
OGOLEM AUTOMATYZACJA
| UTRZYMANIE RUCHU 3200 210 | 665 495 | 720 1320 | 140 | 90 | 105 45 | 30 |105| 60 (165 45 | 30 |120| 90 [135( 60 | 30 |120| 75 [ 150 | 60 | 30 | 135 | 45 | 105|105 30 | 15 [ 60 | 30 | 510 [ 30 | 30 [ 75 | 30 |495| 30
Modut specjalnosci: Elektrotechnika przemystowa 315 23 | 90 0 [105] 120 J o |0 |0 0 ojJoj|o]o 0 oJo|ofofo 0 o|o|ofo|o]e | o|45]|75]13]15]| 03|36 15|03 15| 4
Bezpieczne uzytkowanie urzadzen elektrycznych 45 3 [ 15 0 15 15 15 15 [15 | 3 20
Maszyny elektryczne | 45 3 |15 0 15 15 15 15 [15 | 3 EGZ
|Maszvnv elektryczne Il 30 2 |15 0 0 15 15 15 [ 2 EGZ
Proiekt arupowy - Elektrotechnika przemystowa 30 2 0 0 0 30 30| 2 20
Naped elektryczny | 45 4 15 0 15| 15 15 15 15| 4 EGZ
Naped elektrvczny Il 15 1 0 0 15 0 15 1 20
Wyktad monoaraficzny - eletrotechnika przemystowa (iezvk angielski) 15 1 115 0 0 0 15 1 EGZ
Eneraoelektronika 15 1 0 0 15 0 15 1 20
Przemystowe rozwiazania napedow elektrycznych 15 1 0 0 0 15 15 1 20
Eksploatacia i diagnostvka urzadzen elektrycznych 30 3 0 0 15 15 15 |15 | 3 EGZ
Sieci i aparaty niskiego napiecia 30 2 |15 0 15 0 15 15 2 EGZ
OGOLEM ELEKTROTECHNIKA PRZEMYSLOWA 3200 | 210 [e665| 495 [720| 1320 |140| 90 [105| 45 [ 30 J105| 60 |165| 45 [ 30 |120( 90 135 60 | 30 |120| 75 | 150 | 60 | 30 | 135 45 105|105 30 | 15 | 60 | 30 [510 | 30 | 30 | 75 | 30 [495( 30
Modut Sll)eqall‘\OS(.:I! Systemy Au.tomatykl 315 23 | 90 0 [105] 120 J o |0 |0 0 ojJojojo 0 oJofo]ofo 0 o|o|ofo|ofe | o|45]|75]13]15] 0 (3|3 6 15| 0](30](15]| 4
i Robotyki Przemystowej
Systemy wizyjne i narzedzia robotéw 45 4 |15 0 15 15 15 15 [ 15 | 4 EGZ
Uktady wykonawcze automatyki i robotyki 60 4 |15 0 30 [ 15 15 30 (15| 4 EGZ
Narzedzia przemystu 5.0 60 5 |15 0 30 15 15 30|15 | 5 EGZ
Systemy diagnostyki i bezpieczeristwa przemystowego 45 3 |15 0 15 15 15 15 |15 | 3 EGZ
Projekt grupowy - systemy automatyki i robotyki przemystowej 30 2 | o 0 0 30 30| 2 Z0
Wyklad mgnograﬁczny - systemy automatyki i robotyki przemystowej 15 1 s 0 0 0 @ q 7
(iezyk angielski)
Innowacie - systemy automatyki i robotyki przemystowej 15 1 0 0 0 15 15 [ 1 EGZ
Sterowanie robotéw 45 3 |15 0 15 15 15 15 [ 15 | 3 20
OGOLEM SYSTEMY AUTOMATYKI
| ROBOTYKI PRZEMYSLOWEJ 3200 210 | 665 495 | 720 1320 | 140 | 90 | 105 45 | 30 |105| 60 (165 45 | 30 | 120 90 [135( 60 | 30 |120| 75 [ 150 | 60 | 30 | 135 | 45 | 105|105 30 | 15 [ 60 | 30 | 510 [ 30 | 30 [ 75 | 30 |495| 30
3200 380 375 405 405 390 615 630



